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The forceps has a handle (1) and a forceps insert which can be inserted in the handle and comprises a shaft (3) with a 
jaw (4) arranged on the distal end thereof. A rod (6) is guided in the shaft (3) for opening and closing the jaw (4). The 
rod (6) is releasably locked with the shaft (3) and secured against axial movements. The rod (6) and the shaft (3), i.e. 
the forceps insert, are releasably and rotatably connected to the handle (1 ). At its proximal end, the rod (6) is designed 
as a coupling part (17, 18) which is releasably connected to the handle (1). The forceps described can be easily 
dismantled without the aid of any tools, in particular, for the pu rpose of effective cleaning and disinfection, so that the 

O 

handle (1 ) can also be equipped with different forceps inserts. I 
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Chirurgische Zange 



Die Erfindung 1 gent aus voneiner chirurgischen Zange, insbesondere - 
Zange zum Koagulieren von Gewebe < mit HF-Strom', bei 1 der,, das 
Zaneenmaul' durch zwei an einem Trager angeordnete Maulteile 
S iebiidet 1st, v^ dene1(ii;"vwril|siehs eineil^at^ zum arideren und>zum 
Trager, mittels einer .Stange zum> Offrien und SchlieBen. ,des Zangen- 
mauls verschweiikbar; ist, bei der die dufch eineh ;Schaft;yer^ufende 
Starige bei Betatigung einer Handhabe axialUm Schaft verstellbar ist. , < 



15 



20 
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Bei solchen Zangen. (EP-A-0 x > 484 ! 671,, EP-A ? 0 518 230) wird' die 
Verdrehbarkeit des Zangeriscbaffes • i ; gemeinsaiit: mit i der; durehy den' 
Schaft verlaufenden Stange und mit deh Maulteilen relativ zu^ dem 
feststehenden Teil der Handhabe, durch> ein Betatigungselement er- 
reicht, welches drehbar an der Handhabe angeordnet ist. Alle Teile 
dieser bekannten Zange sind werkseitig in fester Zuordnung zuein- 
ander montiert- und' bilden eine Funktipnseinheit, die nur im ganzen 
gereinigt und' ddsinfiziert- w^ 



Der Erfindung, liegt die Aufgabe zugrunde, eihe splche, Zange dahin- 
30 gehend zu verbessern, daB sie auf einfache Weise dempntiert und 



grundlich 



h gereihigt, desinfiziert oder sterilisiert werden kann. 



Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB so gelost, daB bei der eingangs 
erwahnten Zange der Trager und das distale Ende des Schaftes losbar 
miteinander verriegelt und gegen Axialbewegung relativ zueinander 
gesichert sind, daB die Stange und der Schaft im Bereich der Hind- 
babe losbar und drehschlussig verbunden sind und daB der proximate 
Endbereich der Stange^lsVKu^^ das losbar < 

mit der Handhabe in Verbindung steht. 

Vorzugsweise sind der Trager und der Schaft mittels einer bajonett- 
artigen Verbindung verriegelt, wobei i radiaie ^ Yorsprunge am Trager 
in* Ausiiehmungen des > Schaftes gjreifen. 

Bib" Demohtage einer derart ausgebildeten/ Zange ist ohne; Zuhilfe- 
nahme von Wer kzeugen pioglich und erlaubt eine individuelle Reini- 
gungs- und Desinfektionsbehandlung der Zangenteile. Ein weiterer 
Vdrteil der erfindungsgemaBen Zange liegt darin, daB die losbare 
Ausbildung der Verbindung zwischen Stange und Schaft im Bereich 
der 'Handhabe losbar und :der proximale der Stange als 

mit der Handhabe losbar verbundenes Kupplungsteil auch die. Anwen- 
dung unteTSchiedlicher Zangeneinsatze ermoglicht, mit denen die 
Handhabe wahlweise bestiickbar ist. 

Ein z.B. am S chaf t vorgesehenes Federelement kann in eihe Ausneh- 
mung der Stange greifen und im Zusammenwirken mit dieser Aus- 
nehmung die drehschlussige Verbindung zwischen der Stange und 
dem Schaft bilden, wobei das Federelement zum Losen dieser Ver- 
bindung durch Verdrehen der Stange bzw. des Maulteiles gegenuber 
dem Schaft seibsttatig aufier Eingriff mit der Ausnehmung gelan^t. 



Bei eiri Wr monopal aren Zange mit einer.durch die Maul teile geb ilde- 
ten Elektrode und einem an der Handhabe angeordneten HF-AnschluB \ 
effoigt^-die.'-elektrische t Verbindung zwischen Maulteil uhd HF^An-rv 



schluB uber entsprechende elektrische Leiter sowie uber eine den 
Schaft proximal aufnehmende Zylinderhiilse und uber den Schaft 
selbst oder uber die am Maulteil angreifende Stange. 

Weiter laBt sich eine stabile Festlegung des durch den Schaft einer- 
seits und die Stange' mit den an ihr befestigten Teilen ahdererseits 
gebildeten Zangeneinsatzes an der Handhabe mittels einer Gewinde- 
hulse erreichen, die mit einem Gewindestutzen am feststehenden Teil 
der Handhabe verschraubt ist. 

:,'.\ \ '■ • 

Die^ Brfihdung wird nachstehend anhand eines in der Zeichnung 
dargestellten Ausfuhrungsbeispiels nSher erlautert. Es zeigen: 

; Figur eine Seitenansicht der Zange, 

Figuren 2a und 2b Seitenansichten des Zangenmauls mit unter- 

schiedlich . ausgebildeten Betatigungsstangen 
zum Offnen und SchlieBen des Zangen- 
mauls, 

Figuren 3a und 3b Ansichten von Zangenschaften, 

Figur 4 eine Stirnansicht des distalen Endes des 

Schaftes, 

Figur 5 einen Schnitt durch die Handhabe nach 

Figur 1, 

■ ■ ■ " ■ ; , ■ • / . 
'v ' • . 

Figur 6 die Handhabe nach Figur 5 in Entkuppel- 

stellung und 



Figur 7 



einen Teilschnitt durch die Handhabe in 
groBerem MaBstab. 



GemaB Figur 1 hat die Zange eine Handhabe 1 und einen in diese 
einsetzbaren Zangeneinsatz 2, bestehend aus einem Schaft 3 mit 
einem an dessen distalem Ende angeordneten Zangenmaul 4 aus zwei 
Maulteilen 5 und einer in dem Schaft 3 gefuhrten, nachfolgend kurz 
Stange genannten Zug- und Druckstange 6 zum Offnen und Schlieflen 
des Zangen mauls 4. 

Das Zangenmaul 4 ist in einem Trager 7 angeordnet, der durch eine 
gabelformige Aufnahme 8 mit -einer sich proximalseitig anschlieBen- 
den Zylinderhulse 9 gebildet ist. In der Aufnahme 8 ist ein Gelenk- 
stift 10 beidehdig festgelegt, urn den die beiden Maulteile 5 ver- 
schwenkbar gelagert sind. Die Maulteile 5 sind mit proximaiseitigen 
Verlangerungen 11 versehen und mit dem distalen Ende der Stange 
6 in bekahnter Weise gelenkig verbunden. Die Zylinderhulse 9 weist 
an ihrem tJbergang zu.der Aufnahme 8 einen Bund 12 auf und ist mit 
zwei sich diametral gegeniiberliegenden Vorsprungen 13 ausgestattet, 
die mit Abstand zum Bund 12 angeordnet sind. 

Die Stange 6 ist mit ihrem distalen Ende in einer zentralen Langs- 
bohrung der Zylinderhulse 9 verschiebbar gefuhrt und miindet in den 
zwischen den Schenkeln der gabelformigen Aufnahme 8 befindlichen 
Zwischenraum 14. An ihrem proximalen Endbereich ist die Stange 6 
mit einem Langsschlitz 15 versehen, der einen Freiraum fur ein 
Federelement 16 bildet (Figur 2a). Das proximale Ende der Stange 6 
ist als Kugelelement 17 ausgebildet, welches an einem im< Durch- 
messer reduzierten Stangenabschnitt 18 sitzt. 

Die in den Figuren 2b und 3b dargestellten Baugruppen stimmen im 
Prinzip mit den in den Figuren 2a und 3a dargestellten uberein und 
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unterscheiden sich von diesen nur dadurch, da8 das Federelement, 16a 
am Schaft 3 und der Freiraum fur das Federelement in Form von 
Ausnehmungen 15a an der Stange 6 vorgesehen ist. 

5 Der Schaft 3 ist rohrfSrmig und an seinem distalen Ende mit zwei an 
der Innenwand angeordneten, sich diametral gegenuberliegenden 
Langsnuten 19 (Figur 4) versehen, die in eine Ausnehmung 20 mun- 
den. Die Lange der Nuten 19 entspricht dabei dem Abstand der 
Vorsprunge 13 zum Bund 12, und die Lange der Ausnehmung 20 

10 entspricht der Lange der Vorsprunge 13 plus einem gewissen Auf- 
maB. An seiriem proximalen Ende 1st der in Figur 3a gezeigte Schaft 
\ .;3^ 15 und weiter distalWarts mit zwei sich 

;4i SchlieBlich 
ist derjSclhaft 3 mit eihem nicht gezeigten Kragen ausgdstattet, gegen 

15 dessi^n distalseitige Stirnflache sich eirie Gewindehulse 23 in Form 
einer Uberwurf-Randelmutter abstutzt. 

Die Handhabe 1 umfaflt gemaB Figuren 1 und 5 bis 7 einen fest- 
stehenden Teil 24 und einen schwenkbeweglichen, an diesem gelager- 

20 ten Handgriff 25, die beide mit Grifflochern 26 versehen sind. Der 
Teil 24 der Handhabe 1 weist eine Langsbohrung zur Aufnahme des 
proximalen Endteils des Schaftes 3 auf und ist an seinem distalwarts 
weisenden Ende mit einem von der Langsbohrung durchdrungenen 
Gewindestutzen 27 zur Aufnahme der Gewindehulse 23 versehen. An 

25 dem Teil 24 der Handhabe 1 befindet sich weiter ein Drehelement 
28, das in einem Querschlitz des Teils 24 und zentral zu dessen 
Langsbohrung drehbar gelagert ist und einen zu der Abflachung 22 
am Schaft 3 komplementar ausgerichteten Durchbruch hat. 

30 Der bewegliche Handgriff 25 weist bei der Ausfuhrung nach Figur 7 
an seinem Schenkel 29 einen Kuppelmechanismus auf, bestehend aus 




einer nach oben offenen schlussellochartigen Ausnehmung 30, in der 
das Kugeteiement 17 der Stange 6 gehalten wird. 

Am Teil 24 der Handhabe 1 ist ein HF-AnschluB 31 angebracht, der 
5 wahlweise an der Oberseite oder Ruckseite der Handhabe vorgesehen 
sein kaiin und mit den Maulteilen 5 in elektrischer Verbindung steht. 

Die vorstehend beschriebene Zange kann ohne Wefkzeug zerlegt und 
montiert vyerden. Bei der Montage, beispielsweise nach einer Reini- 

10 gung und Desinfektion, wird ^ zweckmaBig^rweise so. vorgegangen, 
daB . ziinachst der Zangeneinsatz 2 zujsammengebaut wird, Dazu wird 
; dig iffvTigurr 2a bis 2b darges tell te : Baugruppe, d . h . das Zangenmaul 
V4 mit der -Stange 6 mit deren proximalen Ende voran in den in Figur 
3a bzw. 3b gezeigten Schaft 3 von dessen Distalseite her eingescho- 

15 ben, bis die Zylinderhulse 9 in den Schaft 3 eintritt: Die Zylinder- 
hulse 9 bzw. die; Stange 6 ist dabei vorab so auf den Schaft 3 ausge- 
richtet worden, daB die Vorspriinge 13 in die Lahgsnuten 19 gleiten 
konnen, bis der Bund 12 des Tragers 7 an dem distalen Ende des 
Schaftes 3 zur Anlage kommt. 

■20.. ; 

Damit haben bei; Verwendung der in den Figuren 2a und 3a gezeigten 
Baugruppen das Federelement 16 an dem proximalen Ende der Stange 
6 den Bereich des Langsschlitzes 15 und die Vorspriinge 13 den 
\ Bereich der Ausnehmung 20 an dem distalen Ende des Schaftes 3 

25 erreicht. Durch Relativverdrehung des Zangenmauls 4 mit der Stange 
6 und des Schaftes 3 zueinander wird nun das Federelement 16 in 
den Langsschlitz 15 einschnappen, so daB eine drehschlussige Ver- 
bindung dieser Teile erfolgt, Gleichzeitig wird so auch eine Axialver- 
riegelung erreiqht, da die Vorspriinge 13 auBer Eingriff , mit den 

30 '.. LSngsnuten 19 kommen und in der Ausnehmung 20 arretiert werden. 



• • • « 



Bei Anwendung der Stange 6 und des Schaftes 3 gemaB den Figuren 
2b und : 3^^ 

Stange 6 vollstandig in den Schaft 3 eingefuhrt ist, wird durch Ver : 
drehung eines dieser ^ileir^atiy zum aridereri das radial nach innen 
5 vorgespannte Federel^ in eine der Ausnehmungeri 15a 

schnappen und die Tfeile 3, 6 gegen weiteres Verdrehen sichern, 
wahrend deren Sicheru^ Axialbewegung wie vorher im Zu- 

sammenhang mit deh Fig^ 3a beschrieben erfolgt. Da sich bei 

diesem Ausfufcf urigsi^ Feder ; 1 6a am Schaft 3 befindet, 

10 dessen proximalseitiges Ehde im Bereichi des starren Haridhabenteiles 
' : 24 von i eiiien 2^ Hul se 34 u mgeben isti, wird> vermieden , 

iiiciit radial 
Stance 6 




y { Der so gebildete Zarigeheinsatz 2* karin nun, 
voran in die Langsbohrung' im Teil 24 der ] 



i-Mij? d^ni\proMjmalen Ende 
•Handhabe 1 eingeschoben 
werden. Vorher ist ber AuSfuhrung der Handhabe 1 nach den Figuren 

5 und 7 der; 'Handgnf^ 

20 schwenkt/ Beirni Eihschi^ 2 wird das Dreh- 

element 28 durchdrung^nv und es komme 
gen 22 in dem Dr6^ 
schlussige Yerbitid^ 

25 in die iti >Fi|^ ruckgeschwenkt und die 

25 Stange 6 durch ffi^ Kugelelementes 17 in die Schliissel- 

lochausneh^utig ^ Handgrif f 25 gekuppelt. Durch 
Aufschrauben der : GeWihdehfllse>23 auf den Gewindestutzen 27 wird 
dann der Zangeneihsatz f 2 Mt der/Handhabe 1 fest verbunden. 

30 Fur eine bembntage der Zange wird die Verbindung • z wi schen, Stange 

6 und Handgrif f 25 in umgekehrter Weise wie vorbeschrieben entkup- 
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pelt und nach Ldsen der Gewindehiilse 23 der Zangeneinsatz 2 aus 
der Handhabe 1 herausgezogen. 

Der Schaft 3 und die Stange 6 werden durch Herausdrucken des 
Federelementes 16 aus dem Langsschlitz 15 entsperrt (Figur 2a und 
3a) i und dann wird die Stange relativ zum Schaft unter Zug verdreht, 
bis die Vorsprunge 13 mit den Langsnuten 19 fluchten und die Stan- 
ge vollstandig aus dem Schaft gezogen werden kann. Das Federele- 
ment 16a und die Ausnehmung 15a (Figuren 2b und 3b) werden 
durch Verdrehen des Schaftes 3 relativ zu Stange 6 auBer Eingriff 
gebracht, wobei das, Herausgleiten des Federelementes 16a aus der 
Ausnehmung 15a erleichtert wird, wenn diese Teile im Bereich ihrer 
gegenseitigen Beriihrungsflachen mit schragen Gleitflachen bzw. 
Fasen versehen sind. 

Bei der beschriebenen Zange handelt es sich um eine monopolare 
Zange, bei der die Maulteile 5 eine Elektrode bilden, so daB eine 
weitere Elektrode am Korper des Patienten anzulegen ist. 

Der Schaft 3 und die Handhabe 2 sind aus einem nicht leitenden 
Werkstoff, beispielsweise Kunststoff gefertigt und konnen mit metal- 
lischen Einlagen verstarkt sein. Die Stromleitung von dem HF-An- 
schluB 31 zu den Maulteilen 5 erfolgt liber die Verbindungsteile 32 
bis 34, den Schaft 3 und/oder die Stange 6. 

Wie bereits erwahnt wurde, kann der aus dem Schaft 3 und der 
Stange 6 gebildete Zangeneinsatz mit dem Drehelement 28 relativ zur 
Handhabe 1 verstellt werden. Dabei kann es fur einige Anwendungs- 
falle zweckmaBig sein, wenn der Zangeneinsatz stufenweise fiber 
vorgegebene Drehwinkelbereiche verdreht werden kann, wobei zu 
diesem Zweck das Drehelement 28 mit einem Rastmechanismus 
zusammenarbeitet. Dieser besteht gemaB Figur 7 aus einer Kugel 35, 



die mit einer Feder 36 in Richtimg auf die eine Stirnflache des 
Drehelementes 28 gedruckt wird und ; in dort vorgesehene Ausneh- 
mungen 37 einrasten kann. 

Die erfindungsgemafle Zange kann bei entsprechender Ausbildung der 
Manlteile mit Schneiden auch zum Auftrennen bzw. Durclrtrennen 
von Gewebe dienen. Auch weitere Ausfuhrungsvarianten, beispiels- 
weise zum Halten von Gewebe, sind moglich. 
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Schutzanspruche * 

1. Chirurgische Zange, insbesondere zum Koagulieren von Gewe- 
be mit HF-Strom, bei der das Zangenmaul (4) durch zwei an einem 
Trager (7) angeordnete Maulteile (5) gebildet ist, von denen wenig- 
stens eines relativ zum anderen und zum Trager mittels einer Stange 
(6) zum Offnen und Schliefien des Zangenmaules (4) verschwenkbar 
ist, bei der die durch einen Schaft (3) verlaufende Stange (6) bei 
Betatigung einer Handhabe (1) axial im Schaft (3) verstellbar ist, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Trager (7) und das distale Ende des 
Schaftes (3) losbar miteinander verriegelt und gegen Axialbewegung 
relativ zueinander gesichert sind, dafi die Stange (6) und der Schaft 
(3) im Bereich der Handhabe (1) losbar und drehschlussig verbunden 
sind und daC der proximale Endbereich der Stange (6) als Kupplungs- 
teil (17,18) ausgebildet ist, das losbar mit der Handhabe (1) in 
Verbindung steht. 

2. Zange nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Trager (7) und der Schaft (3) mittels einer bajonettartigen Verbin- 
dung verriegelt sind, wobei radiale Vorspninge (13) am Trager in 
eine Ausnehmung (20) des Schaftes greifen. 

3. Zange nach einem der Anspruche 1 und 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daii ein Federelement (16, 16a) im Zusammenwirken mit 
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einer Ausnehmung (15, 15a) die drehschlussige Verbindung zwischen 
der Stange (6) und dem Schaft (3) bildet. 

4. Zange nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein durch den Schaft (3) einerseits und die Stange (6) 
mit den an ihr befestigteh Teilen (7,8,9,10) andererseits gebildeter 
Zangeneinsatz (2) mittels einer Gewindehulse (23) an der Handhabe 
(1) befestigt ist, indem die Gewindehulse mit einem Gewindestutzen 
(27) am feststehendgn Teil (24) der Handhabe (1) verschraubt ist, 

ySy. Zange nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekenn- 
zeichnet daB ; der Schaft (3) und die Stange (6) einen relativ zur 
[ Handhabe 

6. Zange nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Zangeneinsatz (3, 6) mit einem aa der Handhabe (1) befindlichen 
Drehelement (28) s tufenweise uber vorgegebene Drehwinkelbereiche 
verdrehbar ist und daB das Drehelement mit einem Rastmechanismus 
(35, 36, 37) zusammenarbeitet. 

7. Zange nach einem der Anspruche 1 und 6, namlich mohopolare 
Zange mit einer durch die Maulteile (5) gebildeten Elektrode und 
einem an der Handhabe (1) angeordneten HF-AnschluB (31), dadurch 
gekennzeichnet, daB der HF-AnschluB (31) und die Stange (6) mit 
den Maulteilen (5) in elektrischer Verbindung stehen. 
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